h
ABB IRB 1200-7/0.7

Q ABB IRB 1200-7/0.7 é um robd compacto, de alta velocidade e flexivel, ideal para
aplicagbes de carga e descargs de maquinas e manuseio de materiais. O IRB 1200
comprovadamente & 15% menor e 10% mais rapido do que outros robds da mesma
categoria. Seu design compacto permite velocidades mais altas sem comprometer
a precisao.

O ABB IRB 1200-7/0.7 possui alcance de 703 mm e capacidade de carga de 7 kg.
E durdvel e pode ser montado em gualquer angulo. O IRB 1200-7/0.7 possui
classificacdo de protecio padrio P40, mas protecio IP67 esta disponivel como
opc¢ao.

Eleve suas aplicacbes de manuseio de materiais e carga e descarga de maquinas com
este avangado robo ABB IRB 1200-7/0.7 IRC5.

Para mais informagdes sobre o ABB IRB 1200-7/0.7,

! entre em contato com um representante industrial da T.L.E. hoje mesmo
| pelo telefone 877-762-6881.

|-

Informacoes do Robd

Especificagdes do Robo Velocidade de Movimento do Robd Faixa de Movimento do Robd
Bixos: i ... .6 Eixo 1.....288 °/s (5.03 rad/s) Eixo 1...... £170°

Capacidade de carga: ...... 7 kg Eixo 2....... 240 °/s (4.19 rad/s) Eixo 2...... #135° a -100°
Alcance horizontal (H-Reach): ...... 703 mm Eixo 3.....300 °/s (5.24 rad/s) Eixo 3...... +70° a -200°
Repetibilidade: £0.06 mm Eixo 4......400 °/s (6.98 rad/s) Eixo 4...... 2270°

Massa do robb: 52 kg Eixo 5......405 °/s (7.07 rad/s) Eixo 5....... +130°

Estrutura: ... Articulado Eixo 6......600 °/s (10.47 rad/s) Eix0 6...... 2360°

Formas de montagen: ....... Piso, Invertido, f\ngulo
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SERIE DADOS TECNICOS
ESPECIFICACOES MOVIMENTOS
Versso do robs A"(""n';“ C"(:;}"‘“' mzl Movimento do eixo Faixa de trabalho V"“"*::m
IRB 1200-7/0.7 07 7 03 Eixo 1 (rotacao) +170° a -170° 288°%s
IRB 1#00-5,’0.9 6,9 5 03 Eixo 2 (braco) +135° a3 -100%? 240°%s
Numero de eixos 6 Eixo 3 (brago) +70° a -200° 300%s
Protecio Padrio IP40  Eixo 4 (punho) +270° a -270° 400°/s
Opgao IP67 e Foundry Plus 2 Eixo 5 (dobramento) +130° a -130° 405°%/s
i) OpgaolSOclasse3  giys 6 (giro) Padrao: +400° a -400° 600°/s
Lubrificante grau alimenticio Opcao, disponivel apenas com IRC5 Max. rev.: £242
Montagem Qualquer angulo * Eixo 2 para IRB 1200-5/0.9 ¢ +130° 2 -100°
Controlador OmniCore E10, C30, C90XT,
IRC5 Compact/IRC5 Single Cabinet AREA DE - IRB 1200-7/0.7
:i;:i:;::g;zdos 10 sinais no punho
Ar integrado 4 entradas de ar no punho (5 bar)
Ethernet integrado Uma por:é Ethernet Base-TX 100/10
DESEMPENHO (DE ACORDO COM IS0 9283)
iRB 1200-7/0.7 IRB 1200-5/0.9 é
Ciclo de picking de 1 kg
25 x 300 x 25 mm 04s 041s
Aceleragao TCP méx. 35m/s® 36m/s?
Tempo de aceleracdo 0-1 m/s 0,06s 0,06s
Repetibilidade de posicao 0,02 mm 0,025 mm
' com base no OmmiCore E10 e
INFORMAGOES TECNICAS &
Conexdes elétricas
Tensao de alimentacao 200-600 V, 50-60 Hz
Poténcia nominal 4.5 kva
Consume de energia 0,39 kW
Caracteristicas fisicas
Base do robo 210 x 210 mm
Altura do robd
IRB 1200-7/0.7 869 mm
IRB 1200-5/0.9 967 mm
Peso do robd g
IRB 1200-7/0.7 52 kg =
IRB 1200-5/0.9 54 kg
Ambiente
Temperatura ambiente para operasio +5°C a +45°C (41°F a 113°F)
QD;TZ::n Zpﬂ:;géo com lubrificante +6°C a +35°C (41°F a 95°F) g
Durante transporte e armazenamento  -25°C a +55°C (-13°F a 131°F) i

Durante curtos periodos
{max. 24 horas)

Umidade relativa

Nivel de ruido

ate +70°C (158°F)

max. 95%
<70dB

Dados e dimensdes podem ser alterados sem aviso prévio,

@ abb.com/robotics

Reservamo-nos o direito de fazer alteragdes técnicas ou modificar
o conteude deste documento sem aviso prévio. Em relagio a
pedidos de compra, prevalecerio os detalhes acordados.

A ABB niio sa responsabiliza por possiveis erros ou falta de
informages neste documento.

Reservamos todos s direitos neste documento e nas
informagdes contidas nele. Qualquer reprodugao, divulgagio
para terceiros ou wtihzacio do conteido - no todo ou em partes —
# praibida sem o consentimento prévio por escritc da ABB.
Copyright® ABB. Todos os direitos reservados,
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